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Die hochdynamische Regelung von Flugsystemen hat groRes Potential, birgt aber
auch viele Risiken und ist daher an strenge Auflagen geknipft. Gerade im Bereich
der Flugkorperregelung sind addaquate und moglichst realitatsgetreue Modelle
unerlasslich fir eine erfolgreiche Algorithmenauslegung.

Dieses Manuskript zeigt das Vorgehen, um eine fundierte und verlassliche
Sicherheitsanalyse des Experimentalflugkdrpers xM1 durchzufihren und dartber
hinaus ein realistisches Simulationsmodell flir spatere Forschungen im Bereich der
nichtlinearen und adaptiven Regelung zur Verfligung zu stellen.

Zu diesem Zweck wurde ein 6-Freiheitsgrad Simulationsmodell in
MATLAB/Simulink entwickelt, welches neben Modellen fiir Umwelt und Kinematik
detaillierte Approximationen der Aerodynamik und Massenverteilung enthalt und
eine Vielzahl von Parametervariationen zuldsst. Eine Abschatzung der maximal
erreichbaren Hohe und Reichweite wurde Uber die statistische und stochastische
Analyse einer durch Monte Carlo Simulationen gewonnenen Stichprobenmenge
erreicht und fir die Bewertung und Empfehlung eines Beispielgelandes genutzt.



