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Stichwörter Bausteinbasierte Satelliten

Dynamisches Software‐Framework

Abstract Durch einen modularen Aufbau aus standardisierten Bausteinen mit identischer 
Grundstruktur wird der Bau von Satelliten vereinfacht, die Reparatur erleichtert 
und der automatisierte Umbau im Orbit ermöglicht. Dieser Beitrag stellt ein 
verteiltes, dynamisches Software‐Framework für solche modularen, 
rekonfigurierbaren Satelliten vor. Es basiert auf dem modularen, verteilten 
Framework MCA3, welches Mechanismen zur Entwicklung von 
wiederverwendbaren Modulen und Komponenten zur Verfügung stellt, die 
Ausführung der Datenverarbeitung steuert und die Netzwerkkommunikation 
übernimmt. Auf MCA3 aufbauend werden drei Basis‐Softwaremodule und 
Richtlinien für die Umsetzung von weiteren Software‐Modulen für modulare, 
rekonfigurierbare Satelliten definiert.


