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Abstract Der unbemannte AVIGLE Tiltwing soll im Rahmen seiner Missionsaufgaben in 
einem weiten Geschwindig‐keitsband zwischen Schwebe‐ und Horizontalflug 
operieren können. Dazu zählt insbesondere auch der Be‐reich, in dem das UAV 
noch nicht ausschließlich durch aerodynamische Kräfte getragen wird. Um auch bei 
niedrigen Geschwindigkeiten stationäre Horizontalflugzustande zu erreichen, wird 
der Einstellwinkel des schwenkbaren Tragflügels je nach vorgegebener 
Operationsgeschwindigkeit geändert. Dabei werden die korrespondierenden 
Schub‐ bzw. Steuergrößen in Abhängigkeit der sich ändernden aerodynamischen 
Ver‐hältnisse kontinuierlich angepasst, um die Operationshöhe zu halten und 
auftretende Momente auszuglei‐chen. Die Modellierung der Transitionsmanöver 
erfolgte in einer Simulationsumgebung mit Sechs‐Freiheitsgraden.


