Allgemeine Informationen

Termin:
4. November 1999

Ort:
TU München
Boltzmannstr.15

                    
85748 Garching
Gebäude MW-6, Raum 0608M

Anmeldung:
bis 2. November 1999 bei:
Frau Gabriele Düßmann
ESG, Postfach 80 05 69
81605 München
Tel.: 089/9216-2527
Fax: 089/9216-2632
gduessma@esg-gmbh.de
oder direkt bei den FA Obleuten

Teilnahme:
kostenlos

Internet:
http://www.dglr.de/

Weitere Auskünfte erteilen die Obleute des Fachausschuß T6.3: 'Sensorik und Signalverarbeitung':

Dr.-Ing. Axel Schulte
ESG Elektroniksystem- und Logistik-GmbH
Experimentalvorhaben Avionik
Postfach 80 05 69
81605 München
Tel.: 089/9216-2623
Fax: 089/9216-2632
Email: aschulte@esg-gmbh.de

Dipl.-Ing. Peter Stütz
ESG Elektroniksystem- und Logistik-GmbH
Experimentalvorhaben Avionik
Postfach 80 05 69
81605 München
Tel.: 089/9216-2604
Fax: 089/9216-2632
Email: pstuetz@esg-gmbh.de
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2. Workshop

Sensorik für

Ortung und Navigation

4. November 1999

Technische Universität München

Veranstalter:

Deutsche Gesellschaft für 

Luft- und Raumfahrt 

Lilienthal Oberth e.V.

Fachausschuß T6.3: 

'Sensorik und Signalverarbeitung'

Programm

09:00
Eröffnung und Begrüßung der Teilnehmer
09:15
Dr. Jörg Wagner
Erweiterung integrierter Navigations​systeme zur Ansteuerung von Flugzeugsystemen.
TU Hamburg-Harburg.

09:45
Albrecht Grimm
GPS mit Directional Gyro / INS Integration zur Flugführung bei Sensorflügen.
IGI mbH, Hilchenbach.
10:15
Kaffeepause

10:45
W. Skarus, D. Ratzsch, R. Strietzel
Sensoren zur Lagemessung von Satelliten - Tendenzen, neue Anforderungen, Lösungsansätze.
DaimlerChrysler Aerospace Jena- Optronik Gmbh.

11:15
H. Malthan
Miniaturisierung und Modularisierung – Trends bei Meßsystemen für Lagebestimmung und Navigation
Kayser-Threde Gmbh, München.

11:45
Markus Schesny
Modifikation der Firmware eines GPS-Empfängers zum Einsatz bei hoher Dynamik auf einer Höhenforschungsrakete.
DLR, Oberpfaffenhofen.
12:15
Mittagessen

13:30
Prof. Dr. R. Kühne
Anwendung von Ortung und Kommunikation im bodengebundenem Verkehr.
Universität Stuttgart.

14:00
Bernd Korn, Peter Hecker, 
Dr. Hans-Ullrich Döhler
Automatische Extraktion von Landebahnstrukturen aus MM-Radar Landebahnbildern.
DLR, Braunschweig.
14:30
Kaffeepause

15:00
Jürgen Schnatz
HARM  Precision Navigation Upgrade mit modernster GPS / INS Technologie.
BGT GmbH, Überlingen.

15:30
Dr. Winfried Lohmiller, 
Franz Tumbrägel
Zuverlässige integrierte Navigation zur Flugführung in Bodennähe.
DaimlerChrysler Aerospace AG, Bremen.

16:00
Ende der Veranstaltung

